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Resumen de Proyecto: 

Este proyecto, desarrolló seis maquetas de tipo didáctico de bajo costo, y de reducido 

tamaño, que permitan probar algoritmos de control industrial, En la implementación del 

proyecto, se desarrollan: La parte mecánica de las maquetas, los circuitos de control y 

fuerza en las que se usa tecnología embebida y los programas de interface. Para el 

diseño de los algoritmos de control, se ha utilizado como base los simuladores del 

mercado, en los que se ha calibrado adecuadamente los parámetros de los sistemas 

involucrados. Con la maqueta implementada, se pueden probar el funcionamiento de 

los algoritmos de control que se diseñen en clase y durante el funcionamiento de la 

maqueta se puede  observar y manipular las variables del proceso, lo que permite 

facilitar la comprensión de los temas tratados en clase por parte de los alumnos. Por ser 

un equipo de bajo costo  las universidades también tienen una alternativa para equipar 

completamente sus laboratorios de control industrial. 

 


